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1 Цели освоения дисциплины (модуля) 
Цели освоения дисциплины «Основы теории автоматического управления»: 

дать будущему специалисту основные понятия теории автоматического управления 
(регулирования), помочь в освоении основных принципов построения и 

функционирования автоматических систем управления на базе современных 
математических методов и технических средств. 

  

2 Место дисциплины (модуля) в структуре образовательной программы 

Дисциплина Основы теории автоматического управления входит в 
обязательную часть учебного плана образовательной программы. 

Для изучения дисциплины необходимы знания (умения, владения), 
сформированные в результате изучения дисциплин/ практик: 

Математика 
Информатика и основы программирования 
Электроника и схемотехника 
Обработка экспериментальных данных на ЭВМ 
Моделирование в среде MatLab 
Знания (умения, владения), полученные при изучении данной дисциплины 

будут необходимы для изучения дисциплин/практик: 
Основы автоматизации измерений и контроля в промышленности 
Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной 

работы 
Подготовка к сдаче и сдача государственного экзамена 
Моделирование нейронных сетей 

  

3 Компетенции обучающегося, формируемые в результате освоения 
дисциплины (модуля) и планируемые результаты обучения 
В результате освоения дисциплины (модуля)  «Основы теории автоматического 

управления» обучающийся должен обладать следующими компетенциями: 
  

Код индикатора Индикатор достижения компетенции 

ОПК-1 Способен применять естественнонаучные и общеинженерные знания, методы 
математического анализа и моделирования в инженерной деятельности, связанной с 
проектированием и конструированием, технологиями производства приборов и 
комплексов широкого назначения 
ОПК-1.1 Применяет знания математики в инженерной практике при 

моделировании 
ОПК-1.2 Применяет знания естественных наук в инженерной практике 
ОПК-1.3 Применяет общеинженерные знания, в инженерной деятельности   



 

4. Структура, объём и содержание дисциплины (модуля) 
Общая трудоемкость дисциплины составляет 3  зачетных единиц 108 акад. часов, в том 
числе: 
– контактная работа – 15 акад. часов: 
– аудиторная – 14 акад. часов; 
– внеаудиторная – 1  акад. часов; 
– самостоятельная работа – 89,1 акад. часов; 
– в форме практической подготовки – 0 акад. час; 
 
– подготовка к зачёту – 3,9 акад. час 
Форма аттестации - зачет 
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Вид 
самостоятельной 

работы 

Форма текущего 
контроля 

успеваемости и 
промежуточной 

аттестации 

Код 
компетенции 

Лек. 
лаб. 
зан. 

практ. 
зан. 

1. Виды систем 
автоматического регулирования 
(САР) 

 

1.1 Виды систем 
автоматического 
регулирования (САР) 

5 0,5 1  10 

Текущая 
проработка 
материала 

лекций. 
Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

Предоставить 
листинг программ 

и графики 
зависимостей 

ОПК-1.1, 
ОПК-1.2 

Итого по разделу 0,5 1  10    

2. Линейные САР.  

2.1 Линейные САР. 
Характеристики элементов 
САР (динамических 
звеньев) 

5 1 2  10 

Текущая 
проработка 
материала 

лекций. 
Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

Предоставить 
листинг программ 

и графики 
зависимостей 

ОПК-1.1, 
ОПК-1.2 

Итого по разделу 1 2  10    

3. Описание САР на языке диф. 
уравнений 

 

3.1 Описание САР на 
языке диф. уравнений 

5 0,5   10 

Текущая 
проработка 
материала 

лекций. 
Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

Предоставить 
листинг программ 

и графики 
зависимостей 

ОПК-1.1, 
ОПК-1.2 

Итого по разделу 0,5   10    

4. Критерии устойчивости  

4.1 Критерии 
устойчивости 

5 1 1  10 
Текущая 

проработка 
Предоставить 

листинг программ 
ОПК-1.2, 
ОПК-1.3 

  



      

материала 
лекций. 

Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

и графики 
зависимостей 

 

Итого по разделу 1 1  10    

5. Оценки качества 
регулирования 

 

5.1 Оценки качества 
регулирования 

5 1 1  14 

Текущая 
проработка 
материала 

лекций. 
Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

Предоставить 
листинг программ 

и графики 
зависимостей 

ОПК-1.2, 
ОПК-1.3 

Итого по разделу 1 1  14    

6. Случайные процессы в САР  

6.1 Случайные процессы в 
САР 

5 0,5   12 

Текущая 
проработка 
материала 

лекций. 
Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

Предоставить 
листинг программ 

и графики 
зависимостей 

ОПК-1.1, 
ОПК-1.2, 
ОПК-1.3 

Итого по разделу 0,5   12    

7. Методы синтеза САР  

7.1 Методы синтеза САР 5 0,5 1  12 

Текущая 
проработка 
материала 

лекций. 
Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

Предоставить 
листинг программ 

и графики 
зависимостей 

ОПК-1.1, 
ОПК-1.2, 
ОПК-1.3 

Итого по разделу 0,5 1  12    

8. Нелинейные САР  

8.1 Нелинейные САР 5 1 2  11,1 

Текущая 
проработка 
материала 

лекций. 
Подготовка к 
лабораторным 

занятиям 

Предоставить 
листинг программ 

и графики 
зависимостей 

ОПК-1.1, 
ОПК-1.2, 
ОПК-1.3 

Итого по разделу 1 2  11,1    

9. Зачет  

9.1 Зачет 5        

Итого по разделу        

Итого за семестр 6 8  89,1  зачёт  

Итого по дисциплине 6 8  89,1  зачет    



5 Образовательные технологии 
 

Результат освоения дисциплины Основы теории автоматического управления – 
формирование у студентов компетенций ОК-7, ОПК-4, ПК-12, представляющих собой 
динамичную совокупность знаний, умений и навыков, которую студент может 
продемонстрировать после завершения данной части образовательной программы. 

Для формирования этих компетенций и реализации предусмотренных видов 
учебной работы, в учебном процессе в качестве образовательных технологий 
используются традиционная и модульно-компетентностная технологии. 

Учебные занятия проводятся в виде: 
1) лекций: 
• обзорных – для систематизации и закрепления знаний по дисциплине 
• информационных – для ознакомления со стандартами и справочной 

информацией 
• проблемных – для развития исследовательских навыков и изучения 

способов решения задач. 
Лекции проводятся в поточных аудиториях с применением демонстраций, 

компьютерных симуляций и компьютерных презентаций. Количество лекционных 
занятий составляет 50% от общего количества аудиторных занятий, что соответствует  
требованиям ФГОС ВПО по данному направлению подготовки. 

2) лабораторных работ: 
В течение лабораторного практикума студент выполняет работы по 

моделированию работы систем автоматического управления, изученных во время 
лекций. Частично данные предоставляются преподавателем, частично – 
подготавливаются студентами во время самостоятельной работы. Студенты разделены 
на бригады не более 4-х человек. Перед началом выполнения лабораторной работы 
преподаватель должен проверить домашнюю подготовку студента. Далее 
преподаватель объясняет, каким инструментарием используемого программного 
пакета необходимо воспользоваться, указывает на наиболее эффективные методы 
обработки изучаемого типа данных. Студенты проводят расчёты, делают выводы. 

При подготовке к экзамену в дополнение к изучению конспектов лекций, 

учебных пособий и слайдов, необходимо пользоваться учебной литературой, 
рекомендованной к настоящей программе. При подготовке к экзамену нужно изучить  
теорию: определения всех понятий и подходы к оцениванию до состояния понимания 
материала и самостоятельно решить по нескольку типовых задач из каждой темы. При 
решении задач всегда необходимо уметь качественно интерпретировать итог решения. 
Самостоятельная работа студентов (СРС) по дисциплине играет важную роль в ходе 
всего учебного процесса (приложение к РП). Методические материалы и 
рекомендации для обеспечения СРС готовятся преподавателем и выдаются студенту 

В процессе обучения используются Учебно-Вычислительный Центр МГТУ, 
универсальная интегрированная система компьютерной математики MATLAB c 
пакетом расширения SIMULINK (в базовой комплектации). 

 
 

6 Учебно-методическое обеспечение самостоятельной работы обучающихся 

Представлено в приложении 1. 
 

7 Оценочные средства для проведения промежуточной аттестации 
Представлены в приложении 2. 

 

8 Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины 
(модуля) а) Основная литература:   



1. Ефанов, А. В. Теория автоматического управления : учебник для вузов / А. В. 
Ефанов, В. А. Ярош. — 3-е изд., стер. — Санкт-Петербург : Лань, 2024. — 160 с. — 
ISBN 978-5-507-47448-6. — Текст : электронный // Лань : электронно-библиотечная 
система. — URL: https://e.lanbook.com/book/378449 (дата обращения: 02.04.2024). — 
Режим доступа: для авториз. пользователей. 

2. Ким, Д. П.  Теория автоматического управления : учебник и практикум для 
вузов / Д. П. Ким. — Москва : Издательство Юрайт, 2024. — 276 с. — (Высшее 
образование). — ISBN 978-5-9916-9294-6. — Текст : электронный // Образовательная 
платформа Юрайт [сайт]. — URL: https://urait.ru/bcode/536474 (дата обращения: 
02.04.2024). 

 

б) Дополнительная литература: 
1. Ким, Д. П.  Теория автоматического управления. Линейные системы. 

Задачник : учебное пособие для вузов / Д. П. Ким, Н. Д. Дмитриева. — 2-е изд., испр. и 
доп. — Москва : Издательство Юрайт, 2024. — 169 с. — (Высшее образование). — 
ISBN 978-5-9916-8603-7. — Текст : электронный // Образовательная платформа Юрайт 
[сайт]. — URL: https://urait.ru/bcode/538012 (дата обращения: 02.05.2024). 

2. Востриков, А. С.  Теория автоматического регулирования : учебник и 
практикум для вузов / А. С. Востриков, Г. А. Французова. — Москва : Издательство 
Юрайт, 2024. — 279 с. — (Высшее образование). — ISBN 978-5-534-04845-2. — 
Текст : электронный // Образовательная платформа Юрайт [сайт]. — URL: 
https://urait.ru/bcode/538955 (дата обращения: 02.04.2024). 

3. Французова, Г. А. Теория линейных систем автоматического регулирования. 
Задачи и решения : учебное пособие / Г. А. Французова, Г. В. Саблина. — 
Новосибирск : НГТУ, 2023. — 168 с. — ISBN 978-5-7782-5047-5. — Текст : 
электронный // Лань : электронно-библиотечная система. — URL: 
https://e.lanbook.com/book/404645 (дата обращения: 02.05.2024). — Режим доступа: для 
авториз. пользователей. 

 
 
 
 

 

в) Методические указания: 
1. Андреев, С. М. Моделирование объектов и систем управления : учебное 

пособие / С. М. Андреев ; МГТУ. - Магнитогорск : МГТУ, 2017. - 1 электрон. опт. диск 
(CD-ROM). - Загл. с титул. экрана. - URL: 
https://magtu.informsystema.ru/uploader/fileUpload? 
name=3337.pdf&show=dcatalogues/1/1138496/3337.pdf&view=true (дата обращения: 
23.10.2020). - Макрообъект. - Текст : электронный. - ISBN 978-5-9967-1028-7. - 
Сведения доступны также на CD-ROM. 

2. Теория автоматического управления : методические указания по выполнению 
курсовой работы по дисциплине "Теория автоматического управления" для студентов 
направления 13.03.02 "Электроэнергетика и электротехника" всех форм обучения / 
сост. : В. Г. Рыжков ; МГТУ ; Белорецкий филиал. - Белорецк : МГТУ, 2012. - 1 
электрон. опт. диск (CD-ROM). - Загл. с титул. экрана. - URL: 
https://magtu.informsystema.ru/uploader/fileUpload? 
name=3109.pdf&show=dcatalogues/1/1135553/3109.pdf&view=true (дата обращения: 
23.10.2020). - Макрообъект. - Текст : электронный. - Сведения доступны также на CD- 
ROM. 

 
 

г) Программное обеспечение и Интернет-ресурсы: 
   



Программное обеспечение 
 

Наименование 
ПО 

№ договора Срок действия лицензии 

 

MS Office 2007 
Professional 

№ 135 от 17.09.2007 бессрочно 

  

  

 

7Zip свободно распространяемое ПО бессрочно 
 

 

MathWorks 
MathLab v.2014 
Classroom License 

К-89-14 от 08.12.2014 бессрочно 

 

 

MathCAD v.15 
Education 
University Edition 

Д-1662-13 от 22.11.2013 бессрочно 

 

 

Электронные 

плакаты по курсу 
"Автоматизирова 
нные системы 
управления на 
основе 
микропроцессорн 
ых технологий" 

Д-903-13 от 14.06.2013 бессрочно 

 

 

AdobeReader свободно распространяемое ПО бессрочно 
 

     

Профессиональные базы данных и информационные справочные системы 
 

Название курса Ссылка 
 

 

Электронная база периодических изданий East View 
Information Services, ООО «ИВИС» 

https://dlib.eastview.com/ 

 

  

 

Национальная информационно-аналитическая 
система – Российский индекс научного цитирования 
(РИНЦ) 

URL: 
https://elibrary.ru/project_risc. 
asp 

 

 

Электронные ресурсы библиотеки МГТУ им. Г.И. 
Носова 

https://host.megaprolib.net/M 
P0109/Web 

 

9 Материально-техническое обеспечение дисциплины (модуля) 
     

Материально-техническое обеспечение дисциплины включает: 
Материально-техническое обеспечение дисциплины включает: 
Лекционная аудитория: Мультимедийные средства хранения, передачи и 

представления информации с выходом в Интернет 
Учебные аудитории. Классы Учебно-Вычислительный Центр МГТУ: 

Персональные компьютеры с пакетом MSOffice, Excel, пакетом MATLAB 14 , с 
выходом в Интернет. 

Аудитории для консультаций: Персональные компьютеры с пакетом MSOffice, 
Excel, пакетом MATLAB 14, с выходом в Интернет 

Аудитории для самостоятельной работы: Персональные компьютеры с пакетом 
MSOffice, Excel, с выходом в Интернет 

 
 
 

. 


