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1  Цели освоения дисциплины

     Целью освоения дисциплины «Теоретическая механика» является подготовка будущего инженера к проведению самостоятельных расчетов элементов грузоподъемных машин и устройств с учетом их динамики работы.

    Задачи дисциплины – дать обучающемуся :необходимые представления о работе  механических систем с учетом, действующих на них силовых факторов  и задачах расчета с использованием законов теоретической механики. знание о механических процессах, необходимы для изучения специальных дисциплин. Приобретенные знания способствуют формированию инженерного мышления.
2 Место дисциплины в структуре образовательной программы
подготовки инженера
Дисциплина «Теоретическая механика»  входит в вариативную часть блока 1 образовательной программы.
Для изучения дисциплины необходимы знания (умения, владения), сформированные в результате изучения 
Б1.Б.09 Математики;

Б1.Б.10 Физики;

Б1.Б.11 Информатики

Знания (умения, владения), полученные при изучении данной дисциплины будут необходимы  для изучения  таких дисциплин, как: 

Б.1.Б.21             Сопротивление материалов;

Б1.Б.23              Детали машин и основы конструирования;
Б1.Б.24              Теория механизмов и машин;
Б.1.Б30              Грузоподъемные машины и оборудование;
Б1.Б32              Машины и оборудование непрерывного транспорта;
Б1.В.ДВ.01.02   Динамика машин;
Б1.В.ДВ.04.01    Лифты;
Б1.В.ДВ.04.02    Эскалаторы.
3 Компетенции обучающегося, формируемые в результате освоения дисциплины (модуля) и планируемые результаты обучения
В результате освоения дисциплины (модуля) «Теоретическая механика» обучающийся должен обладать следующими компетенциями:

	Структурный 
элемент 
компетенции
	Планируемые результаты обучения 

	ОПК-1 – Способностью решать задачи профессиональной деятельности на основе информационной и библиографической культуры с применением информационно-коммуникационных технологий с учетом основных требований информационной безопасности.

	знать
	· основные положения и законы   теоретической механики (разделы статики, кинематики и динамики) ;

· методы и способы расчета механических систем с учетом условий их работы.

	уметь
	· применять общие законы  механического движения и равновесия материальных объектов и возникающих, при этом между ними механических взаимодействиях;


4  Структура и содержание дисциплины (модуля)
Общая трудоемкость дисциплины составляет _7_ зачетных единиц _252_ акад. часов, в том числе:

–
контактная работа – 141.8 акад. часов:

–
аудиторная – 136 акад. часов;

–
внеаудиторная – 5,8 акад. часа; 

–
самостоятельная работа – 74.5 акад. часов.
	Раздел/ тема

дисциплины
	Семестр
	Аудиторная 
контактная работа 
(в акад. часах)
	Самостоятельная работа (в акад. часах)
	Вид самостоятельной 
работы
	Форма текущего контроля успеваемости и 
промежуточной аттестации
	Код и структурный 
элемент 
компетенции

	
	
	лекц..

занятия
	лабор. занятия
	практич. занятия
	
	
	
	

	1. Кинематика

1.1. Кинематика точки.


	2
	4 часа
	
	 4часа
  2И
	 4 час

     
	Выполнение РГР1     и РГР2 «Кинематика».
	Практические занятия, теоретический опрос, проверка решения задач.
	ОПК-1 (зув)



	1.2. Простейшие виды движения твердого тела.
	2
	4 часa
	
	4 час
  2И
	4 час
   
	
	
	ОПК-1 (зув)



	1.3. Сложное движение точки. Ускорение Кориолиса
	2
	4 часа 
	
	4 часа

 2И
	6 часа

    
	
	
	ОПК-1 (зув)



	1.4. Плоскопараллельное движение твердого тела. Сложное движение твердого тела
	2
	8 часов
	
	8 часов
 4И
	12 часа

   
	
	
	ОПК-1 (зув)



	2. Статика

2.1. Основные понятия и аксиомы статики. Сходящаяся система сил.
	2
	4 часa
	
	4 часа
 2И
	4 час
    
	Выполнение РГР3  и РГР4 «Статика»


	Практические занятия, теоретический опрос, проверка решения задач.
	ОПК-1 (зув)



	2.2. Произвольная система сил. Центр тяжести твердого тела. Расчет ферм.
	 
	10 часов
	
	  10 часов
  2И
	8 часа

    
	
	
	ОПК-1 (зув)



	Итого по курсу
	2
	34
	
	   34
 14И
	38 часов
  
	
	Промежуточный контроль - зачет
	 

	3. Динамика

3.1. Аксиомы динамики.   

 Динамика точки. Колебательное движение точки.  
	3
	12 часов
	
	12   часов
  7И
	12час
    
	Выполнение РГР5
	Практические занятия, теоретический опрос, проверка решения задач.
	ОПК-1 (зув)



	3.2. Динамика  механической системы. Теоремы динамики. Принципы механики. Уравнения Лагранжа второго рода.
	3
	22 часа
	
	22 часа
7И
	26   часов
  
	Выполнение РГР 6, РГР7
«Динамика»
	Итоговый контроль -  экзамен
	ОПК-1 (зув)



	3.3. Итого по курсу
	3
	34
	
	34
14И
	38
      
	
	
	ОПК-1 (зув)



	Итого по дисциплине
	3
	68
	
	28
68И
	
	
	
	


5 Образовательные и информационные технологии

Преподавание курса предполагается вести преимущественно в традиционной форме: лекции, практические занятия, выполнение расчетно-графических работ (РГР); защита РГР (решение задачи и теоретический опрос).

В соответствии с требованиями ФГОС ВО не менее 20% занятий должны проводиться в интерактивной форме.
6 Учебно-методическое обеспечение самостоятельной работы обучающихся

По дисциплине «Теоретическая механика» предусмотрено выполнение расчетно-графических и  аудиторных самостоятельных работ обучающихся. 

Аудиторная самостоятельная работа обучающихся  предполагает решение контрольных задач на практических занятиях.

Расчетно-графические работы (РГ
1.РГР № 1 – «Определение скорости и ускорения точки по заданным уравнениям ее движения» - (пример К – 1).

2.РГР  № 2 – «Определение скоростей и ускорений точек твердого тела при поступательном , вращательном и плоскопараллельных движениях» - ( пример К – 2).

3.РГР № 2 – «Определение реакций опор составной конструкции (система двух тел)» -(пример С-2) .
 4.РГР № 4 – «Определение реакций опор твердого тела при действии произвольной пространственной системы сил» - (пример С -4).
5.РГР № 5 - «Интегрирование дифференциальных уравнений движения материальной точки, находящейся под действием сил»  - (пример Д – 1).

6.РГР № 6– «Применение теоремы об изменении кинетической энергии к изучению движения механической системы» - (пример Д – 6).

7.РГР № 7 – «Общее уравнение динамики» -  (пример Д – 10).
Исходные данные по РГР даны в методических указаниях [ 2 ].
. 

3. Мещеряков В.В., Михайлец В.Ф., Борохович Б.А.Сборник контрольных заданий по дисциплине «Теоретическая механика» для студентов всех специальностей всех форм обучния : – Магнитогорск: ГОУ ВПО «МГТУ», 2011.
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(x, y — B canTHMeTpax, { — B CceKyHAax).
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f, = 1 ¢ HaliTH CKOPOCTb H yCKOpPEHHE TOuKHM, a TAKXKE ee KacaTenbHOe H
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Gosblie ApYroro, HCMOAb3yeM dopmyay

cosiZu.; 1 — 2sinu nan cos(—%—t) = 1——25in’(%—t> § N

W3 ypaphennit ABHMKEHHA HaXOAHM BHIpaKeHHsl COOTBRTCTBYIOUHX

QyHKIHA H MOACTEBAARM B paae}icwo (1). Tonyuum

cos(—':—-) = Gl ‘ sin(—ﬂ—t) ='y—i-1*—,

¢c/ie10BaTeJbHO,

3—x (y+ 1)
2 il 4

Orciofa OKOHUATEJLHO HaXOAHM Cielyoulee ypaBHeHHe TPaeKTOpHH
ToukH (mapabosbl, PHC. Kla): )

y=y+1)+1. (2¥
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Ha' UepTexe CHAN HHepUuH FY, F} M napy cUA MHEPUHH C MOMEHTOM Mz,
BEAHUHHBl KOTOPBIX PaBHBL:

P Py -
Fi= '—3—03. Fi= —‘04 H
g g
- P
; Mi=—pler. , ).

3. Coofuiasi CHCTCME BO3MOXHOE NEPEMEllleNHe H COCTaBJsisl ypasite-
nue (1), nonyuum (s

(P3sin60° — F)8ss — Mgz — FiSsy — Mgy = 0. @)

Buipazum Bce nepemelenns uepea Sqq: :
i 853 = Ry s 854 = rabps;
e AT
re Lot G
Sy = § v 4)
P =z 5 “)

4 4,
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K BHAY o :

[P (smGO s )R ——pP2 Bog M Sz =0
3l ———— s g ~— ——(I Ty — =0.
g e g R ] ;
Bxofsilye CIOAa BEIHUWIL €2 B G4 BHIPA3HM 4EDE3 HCKOMYIO BEAHUH- ...

Hy Qs

3atem, yuts, uto 8=~ 0, anpaBHHeM HYJTI0 Bbxpa)xemle cTosee -
p (5) B KBaApaTHBIX CKOOKax. N

K3 nosnyyesHoro B peayabTaTte ypaBHEHHs uaﬁ}J,eM
o P;stanO *M(fz/Rl) :
3 1 %
o P3Rg+ Pap}/R2+ P4(f2/R2)
| .Buiuncienns paor cienyownii oTBeT: a3 = —0,9 M/c’. 3nak-ykas.
3LIBAET, UTO YCKOPEHHe Ipy3a 3 H YCKOpeHMs1 APYrHX TeJ HanpasJeHH -
MPOTHBONOJIOKHO NMOKa3aHhHuM Ha puc. 10
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“ABJISICTC MIHOBEHHMIM UeHTpOM cKopocTed mia-6ioka 2 (oM kaKk Gbl «Ka-
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+

CYMMBI BBIUHCJEHHBIX PaGOT nonyuum J

R?
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r3 8 r3

st. (7)

IMoxcrasans Boipaxkenns (6) u (7) B ypasuenue (1) u Y4HTBIBAsA, YTO
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I 4 &
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Ucy == Us == W3r3; W} = vci s Uct Wl

’

R = 7 = 9 (4)

Kpome 1o . :
p ro, BXOASUIHE B (3) MOMEHTH KHEPIHH HMEIOT 3HaueHHN
Ter = 05mr}; I = myp}. {5)

IMoncrasus B

ce Besiunnl (4) 1 (5)

B papencrsa (3), a

i BRRE 3a

3ysl p8BEHCTBO (2), NOAYYHM OKOHYATENLHO @, TeM, HenoL:

3
- ! I
) ( 3 myri4 5 map3 msrg) ©3.

~~

(6) -
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(1)2“'—;“ 31"’,(03* 2"’7 % (2)

Re 2 Ry 4

fs,

Torna past MomenTa spemend £, == 3 ¢ noayuum oy = 6,75 ¢,

2. Onpepensiem vy, Tak KaKk vq = Uy = ©3r3, TO npu =3 ¢c vy =
20,25 cm/c.

3. OnpenesisieM 3. Yuursipast:BTOpOE H3 pasenctd (2), nonyuum e;
o3 = 1,5¢. Toraa npu f; = 3 ¢ g3 = 4,5 ¢—2.

4. OnpepensieM a,. Jna Toukn A Q4= Qa-+ Qe TRE HHCACHHO
ape = Raga, apa =z, Rawl. Torna pas momenta npemenn £ = 3 ¢ WMeem

li

I

A = 36 CM/C2, Apn = ,364'5 CM/C? .

as = ak, + as, = 366,3 cm/c?.

Bee cxopoct noyckopenus towek, a Takwe HANDABICHHA YTIJAOBLIX
cKOpocTER rnokaszaust Ha pue. K2,

Orner o;=675 ¢ vy=202 cnfc; &2 =45 ¢ a,=
= 366,3 cm/c?

fMpumep 1. Ha peptuxatbnoh yuactke AB
TpyGut (prc. A1) na rpys D maccoit m’peiicteyior
CHAIA TSKECTH W CHla conpotusaenus R; paccrosinue
o1 ToukH A, rae v == vo, A0 Touku B pasno /. Ha na-
KionHoMm yuyactke BC Ha rpys jelcTBYIOT cHaa
’rmkomu.j«l?h”epemennaﬂ cuna F = F(f), 3anannan
B HLIOTOHEX.

Hano: m=2kr, R = pv’ rnep=04 xr/u,
vg =5 m/c, [=2,5m, F,= 16sin(4f). Onpene-
AHTB:  X==f(f) — 3aKOM JABHXKEHHA Trpy3a Ha
yuacrke BC.

Pewenue. 1. PaccmMoTpuM ABHIKEHHE I'py3a Ha Puc. 11
yuactke AB, cunrasm rpys MaTepHaibHOH TOYKOM. :
Haobpaxaesm rpys (B NpOH3BOALHOM MNOJIOXEHHH) i
H AEfCTBYIOULHE HA HEro CHABL P = mé uR. ITposoanM ock Az u cocTasasiem
nmgnbepemmanbﬁoe ypaBHeHHe ABHKEHHS IPY3a B APOEKLUHH HA ITY OCh:

dvu, do
= ZF wau my — =P, +R
di S z dz :+R; . “)

m

Hanee naxopum P, = p — mg, R,
B YDaBHGHHH BCC MePEeMEHHMe cuam
BENHUHHL!, OT KOTOPBIX OHHM 3aBHCHT.

i 2,

= —R = —puv? foAvepKHBaeN, yro
Hano obs3zarennho BHPA3IUTL yepes
Yura ewe, uro v, = o, nony4yuy

do d
5 v R/ m
MYsg S =g ~uot o b = —{m “g ——v"’) : (2)

Beeaem ann coxkpauwenns 3anucell 0603HaueHus

h=—tm02 w1, ne 8
£l s
TA€ "NpH noncyere npuusTo g 10 s/ct
NpeACTaBHTL B 'B’Hlle

=50 m¥/c?, - 3)

Torna ypaeuenne (2) moxno

dv
20 % oz 2
= 2k(v* — n) (4)
Pasnensia 8 YPaBHEHHH (4) nepemenHble, a 3aTem Gepa or oGeux uacreir
HHTErpanl, noaydum
=y 2%d 2
e 2 nn(v?—n)= —2kz - Cy. (5)
Mo navanbhuum yerosuay npi z =0 v = vy, yto maer C, = In(vd—n) u

W3 paseuctsa (5) waxommm In (v? —n) =

; —2kz+1In(vd—n) mau In(p? —
—n)—In{vi—n) = — 2z Otciopa e ) "




[image: image8.jpg]Npumep C4. Copusouranbias NIPRMOYFrOMLIAsH IHTA BECOM P (puc. C4)
aakpemiena ceprieckiM WapHRPOM B TOuKe A, wstipuieeknn (o
WHOMMKOM) B TOUKE B H UCDECOMLIM crepxuem DD’. Ha naury B NAOCKOCTH,
napaJmeJlbuoﬁ xz, jeiicrsyer cHja F. a B IJOCKOCEH, napmmeuhnoi’x
yz, — BApa CHil C MOMENTOM M. ¢

Rauno: =3 kH, F=28 kH, M =4 gH-m, u== 60°, AC =08 w,
AB =12 M, BE=04 3, EH =04m, Onpepcantb: peaxuun onop
A, B w crepxun DD

pewenne. 1. PaccmorpuM paiuosecHe MINTHL Ha nawry Reilcrnyior
afaiible CHAb P, F u napa c MOMENTOM M, a Takme pearuin cussei.
Peakuuio CHEPHICCKOro WapiHpa pasnoxim ua TpH COCTABMSHOULHE X
Va4, Za, WHIHBAPHIECKOTO (NOAWMHUNKKA) — WA ABE cocramnontie Xg, Zy

(B 1TOCKOCTH, nepneunm(ynﬂpuoﬁ OCH MOAWHAIIHKa) ; PEAKIBIO N crepnatsit
janpapasieM BAOJL CTCPIKHI or D k IY, upeanosaras, \TO OH pacrauyr.

2. [las onpeaenenna
\UeCTH HEH3DBEeCTHLIX peak-
UAfl  cocTapasem  WecTb
ypasHenil pasHoBecHs
peiictyloulcit  wa  NJAHTY
l'ni)OCTDillICTI!CIIH’Oi‘l CHCTEMbI

CHa
YFu=0, Xat
4+ Xg-+ Fcos60° =0
() -
S Fiyy =0, Yaw Ncos30® = 0; puc. Cd
(2)
S = 0, ZakZg— P4 Nsin30° — Fsin60" =03 ®3)
S (Fo) =0, M —P-ABJ24ZyAB— Fsin60° yAB + Nsin30°-AB = 0;
e (4)
SmfFy =0, p.AC/2—Nsin30°-AC -+ Fsin 60°-AC/2 —
— FcosB0°-BE=0; (5)

¥ miFr) = 0.  Feos60°-AB — N cos30°-AC — X -AB = 0. (6)

[lan onpeneeHs MOMEHTOB CHJLI F OTHOCHTENBHO oceil paznaracs c¢
sa cocrapasiouLne F. w Fr, napannenvipie OCAM % u z (F == Fcosa,
F” = Fsina), 4 NpUMCHsCM teopemy Bapunbona (eM. «YKazanus»). Ana-
JIOFHYHO MOXKHO ﬂOCTynHTb ﬂpH OHPQAQHQHHH MOMEHTODB peamum N

MoacTapup B COCTaBACHHBIE ypaBHCIis UHCAOBbIE apadcHis Beex 3a-
JAHUBLIN peanunn i pemlm 3TH ypaBHCIlhﬂ, uai'u\cm ll‘CKO-\’lblC pCﬂKllHH.

Orner: X, =34 kH; Ya =5,1 «H; Za= 48 kH; Xg= — 7.4 gH;
Zy =21 kH; N =59 «H. 3pak MHHyC yKaspipaet, qTo peaxuus Xy ua-
npasaeHa I pOTHBONO0KHO [oKa3anioil na pc. C4.

s

Mpumep K Hanst ypabieHns IBHKEHHA TOUKH B MJTOCKOCTH XYt

; n
X = -~2cos»(—z—-t) +3, y=2sin (——8—1) ”,.l

(x, y — B CaUTHMETPAX, f — B CeKyHAax).

Onpene.nwru ypamxelme T[)HEKTOPHH TOUKH, A MOMEHTa speMely

f, = 1 ¢ nafiTH CKOPOCTH 1 YCKOPEHHE TOYKH, a TalkkKe ce KacareabLHoe H

HOpMasnbHOE YCKOpeHHS H paAHys KpHBH3HLL B cooTBETCTBYIONLET TOUKE

TPAEKTOPHH. g

Pewenne. 1. Jas onpenenénts ypapnenus TPAEKTOPHH TOUKH HCKAIO-

YHM M3 sajfam-xux ypapHennit ABHMCHHA ppema . Tlockoabky { pxoauT
B APryMeHTHl TPHrOHOMETPHUYECKHX GyHkuuit, rae ol apryment BABOE
Goablue APYroro, HCNOJb3yeM dopmyay i

cos2u = | — 2sin*u nan cos(-%—t) =1 ——2sin?(-—%—-) ; (1)

W3 ypapuennit JBHXeuns HAXOAHM BHIPAXKEHUS COOTBETCTBYIOMIHX

¢ryuxunit 1 DoACTaDisieM B pabescto (1). Tlonyuum

n 3—x ; n Nyt
cos( 3 t) = 5" sm( 8 t) R

cJe1oBaTeNbIIo,

em—— R

3—x _ (y+1)?
==

OT1clofia OKOUMATENLIO HAXOAHM CJEAYylouUlee YypaBHCHHE TPAEKTOPHH

toukn (napalonbl, pHc. Kla):

x= 4+ +1. (2)
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Npumep C2. Ha yrosmwunk ABL (£ ABC = 90°), xoneu A koroporo
ecTko 3apenan, B Touke C onupaercs crepxeub DE  (puc. C2, a).
Crepkenb HMeeT B TouKe D HENOABHIKHYIO LUAPHHPHYIO OMOPY H K HeMmy
npuaokena cmna F, a K yroabHHKY — paBHOMEPHO pacnpeieficHHas Ha
yuacrke KB narpyaka LHTENCHBHOCTH ¢ H mapa ¢ MoMeHToM M.

NMawo: F=10 xH, M=5 kH.um, g =20 xH/m, a=102 w.
Onpepgennrn peakuud s toukax A, C, D, BLI3BAHHLIC 3ANAHULIMH
HATPY3KAMH.

Pewenne. 1. [asn-onpegesnenns peakunil pacusetuM CHCTEMY i pac-
CMOTpPHM cHauaza pasuopecHe crepxxus DE  (puc. C2,6). Ilpopenem
KOODAMHATHBIE OCH XY H H306DA3UM [IefiCTBYIOUIHE 1A CTEPIKEHb CHILL:
cuay F, peaxunio IV, HanpapaeHnyi0 MEPneHAHKYAAPHO CTEPKIIO, M Coc-

TaBAsIOULHE XD H YD peakund wapuupa D. Hdast nonydeunoit miockoit
CHCTEMB! CHJI COCTAB/ACM TPH YPAaBHEHHS PaBHOBECHS:

SFu=0, Xp+ F— Nsin60° = 0 (1)
2 Fuy =0, Yp4-Ncos60° =0} (2)
2 mp(F)=10, N-2a— F-5asin60° = 0, (3)

" 2. Tenepnb paccMoOTpHM paBHOBCCHE leJLbIlHKﬂ (mc C2,6). Ha uero
u.em:mylor CHJa NaBjenHs cTepXusn N, uanpamcuuan NPOTHBOTIONOX O
_peakunu N, pasliomepro pacnpenenennas na,:‘pyaka KOTOPYIO 3aMeHfemM
cunoit Q, npHAOKENHOIl B cepenuie yuacTga KB (uvcaenno Q == ¢-4a =

= 16 kH), napa cin ¢ momentoM M n peaxiutsn KECTKON 3ape/Ku, caaraio-
IHLAACS W3 CHALL, KOTOPYIO FPEACTABHM COCTaBJSIOULHMK Xa Yaou napu

¢ momenrom M, Jlas 3Toft GAOCKON CHCTEMBl CHA TOXKE COCTamiisiem TpH
ypaBHERNS PABHOBECHA:

N Fhe=0, Xq- Qcos60° 4 N sin60° = (1 ; 1)
f $Fuy =0, Ya—Qsin60° — N’ cos60° = 0 ; (5)

Sma(Fe) =0, My+M+Q-2a + N’ cos60° - da + N’ sin60° - Ga == 0 . (6)

llpn BLIYHCAEHHH MOMEHTA CHILL N’ pasjiaraey e na cocTaBanoie
Ny w Nj u npumennem teopemy Bapuuvoua. [logcrapup b cocranienituie
yPaBHEHHST UHCJOBbE 3HAYEHHST 3ajalHbBIX DEJIHYHH Il pewns cucremy
ypasuenust (1)—(6), nafinem uckomule peakund. Ipu. pewennn yunrtosaes,
410 yHcaento N’ = N B cray paBeHcTna AeficTBHA H NpoTHpoaeiicTBHS.

Orper N=217 kH, Yp=—108 «H; Xp=88 kH, X,==
= 26,8 kH, Yi= 24,7 kH, My = —42,6 xH . )

3nakn ykasssaior, uro cuan Vo, X4 ow MOM.QIIT My naupapaenn
NPOTHBOMOSOKHO TOKA3ANHBIM HA PHCYIKAX.




Вопросы для самоподготовки к зачету
1.   Основные понятия и аксиомы статики.

2.   Связи и их реакции.

3.   Методика решения задач статики. 

4.   Момент силы относительно точки.
5.   Теорема  о моменте равнодействующей (теорема Вариньона).
6.   Пара сил. Свойства пар сил. Момент пары сил.
7.   Главный вектор и главный момент произвольной системы сил. Основная теорема статики.
8.   Аналитическое определение главного вектора и главного момента произвольной плоской системы сил. 
9.   Условия и уравнения равновесия произвольной плоской системы сил.
10.  Лемма о параллельном переносе cилы.
11.  Центр тяжести твёрдого тела. Методы определения.

12.   Равновесие с учётом трения. Трение скольжения. Коэффициент трения скольжения. Угол трения. Конус трения.

13.  Трение качения. Коэффициент трения качения.

14.   Векторный, естественный способы задания движения точки.
15.  Поступательное движение твёрдого тела. Свойства поступательного движения твёрдого тела

16.  Вращательное движение твёрдого тела. Кинематические характеристики вращательного движения

17.   Линейные скорость и ускорение точки, лежащей на вращающемся теле.
18.  Плоскопараллельное движение твёрдого тела. Кинематические  уравнения плоско- параллельного движения.
19.  Методы нахождения скоростей точек плоской фигуры. Мгновенный центр скоростей
20. Ускорения точек плоской фигуры.
21. Сложное движение токи. Скорости точек в сложном движении.
22. Ускорения точек в сложном движении.  Ускорение Кориолиса.
Вопросы для самопроверки  к экзамену
1.  Предмет динамики. Законы механики Галилея-Ньютона. Инерциальные системы отсчета. Дифференциальные уравнения движения материальной точки
 2.  Прямая и обратная задача динамики точки. Постоянные интегрирования и определение их по начальным условиям.

 3.  Динамика механической системы. Классификация сил, действующих на систему. Свойства внутренних сил.

 4.  Моменты инерции. Осевой, полярный и центробежный  
 5.  Теорема Гюйгенса о моментах инерции относительно параллельных осей 
 6.Дифференциальные уравнения движения механической системы. 

7.  Теорема о движении центра масс механической системы. Закон сохранения движения центра масс механической системы 

8.  Количество движения материальной точки и механической системы. 

 9.  Понятие импульса силы

10.  Теоремы об изменении количества движения точки и системы. Закон сохранения количества движения механической системы

11.  Момент количества движения материальной точки и механической системы относительно центра и оси. 

12.  Теоремы об изменении кинетического момента точки и механической системы. Закон сохранения момента количества движения. 

13.  Кинетическая энергия материальной точки и механической системы

14.  Понятие о силовом поле.  Работа силы. Работа силы тяжести и силы упругости. Мощность. 

15.  Теорема об изменении кинетической энергии точки и механической системы.

16.  Дифференциальные уравнения   поступательного, вращательного и плоскопараллельного движения твердого тела.

18.  Принцип Германа-Эйлера-Д*Аламбера для материальной точки и механической системы.
19.  Связи и их уравнения. Возможные перемещения механической системы. Принцип возможных перемещений (принцип Лагранжа).

20.  Принцип Д*Аламбера-Лагранжа. Общее уравнение динамики.

21.  Уравнения Лагранжа второго  рода 22.  Свободные колебания материальной точки при отсутствии сил сопротивления движению.

23. Свободные колебания материальной точки при наличии сил сопротивления движению.
24. Вынужденные колебания материальной точки при отсутствии сил сопротивления движению.
25.Вынужденные колебания материальной точки при наличии сил сопротивления движению. Явление резонанса.

7 Оценочные средства для проведения промежуточной аттестации
а) Планируемые результаты обучения и оценочные средства для проведения промежуточной аттестации:

	Структурный элемент 
компетенции
	Планируемые результаты обучения 
	Оценочные средства

	ОПК-1 – Способностью решать задачи профессиональной деятельности на основе информационной и библиографической культуры с применением информационно-коммуникационных технологий с учетом основных требований информационной безопасности.

	Знать
	основные понятия проецирования и способы преобразования проекций, равновесия материальных тел, виды движения тел, реакции связей (ОПК-9).
	Перечень теоретических вопросов: 

1.  Аксиомы статики. Связи и их реакции
2.  Система сходящихся сил. 
3.  Момент силы относительно точки и оси. Связь момента силы относительно точки                   с моментом силы относительно оси. Понятие пары сил.
4.  Трение скольжения и трение качения. Коэффициент трения качения

5.  Произвольная плоская система сил. 

6.  Теорема Пуансо. (Общая теорема статики ).
7.  Центр тяжести. Способы определения координат центра тяжести.
8  Кинематика точки.. Векторный, естественный и координатный способы задания движения. Скорость и ускорение точки.
9.   Простейшие движения твердого тела.
Угловая скорость и угловое ускорение. Скорости и ускорения точек тела. 
10.  Плоскопараллельное движение твердого тела. Уравнения плоского движения. Скорости точек плоской фигуры. Мгновенный центр скоростей.
11.  Плоскопараллельное движение твердого тела. Ускорения точек твердого тела.
12. Сложное движение точки. Скорость и ускорение точки в сложном движении.

13.  Ускорение Кориолиса. Правило Н.Е. Жуковского. 

14.   Аксиомы динамики.
15.  Центр масс системы и его координаты. Теорема о движении центра масс.
16.  Количество движения точки и системы. Теорема об изменении количества движения.

17.  Момент количества движения точки и системы. Теорема об изменении момента количества движения.

18. Кинетическая энергия точки системы. Теорема об изменении кинетической энергии.

19.  Принцип Германа -_Эйлера - Д*Аламбера.

20.  Принцип виртуальных работ.

21.  Общее уравнение динамики.

22. Уравнения Лагранжа второго рода.
23. Колебательное движение материальной точки.



	Уметь
	выбрать метод решения задачи ;

составлять расчетные схемы к решению поставленной задачи, записывать дифференциальные уравненОПК-9).
	Примерное практическое задание:
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Колесо 3 с радиусами R3 =30 см и r3 =10 см и колесо 2 с радиусами R2 =20 см и r2 =10 см находятся в зацеплении. На тело 2 намотана, нить с грузом 1 на конце,  который движется по  закону   s1 =4+90t2, см. Определить υм, aм в момент времени t1=1с.



	Владеть
	навыками и методиками обобщения поставленной задачи, практическими навыками использования элементов решения задач кинематики, статики и динамики на других дисциплинах (ОПК-9).
	Примерное практическое задание:

Статически определимая рама, расчетная схема которой показана на рисунке, загружена внешней нагрузкой. Найти реакции опор.
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б) Порядок проведения промежуточной аттестации, показатели и критерии оценивания:
Итоговая аттестация проводится в виде зачета во 2 семестре и в виде экзамена в 3 семестре. Критерии оценки (в соответствии с формируемыми компетенциями и планируемыми результатами обучения):

– на оценку «отлично» – обучающийся показывает высокий уровень сформированности компетенций, т.е. показал высокий уровень знаний не только на уровне воспроизведения и объяснения информации, но и интеллектуальные навыки решения проблем и задач, нахождения уникальных ответов и оценок к проблемам;

– на оценку «хорошо» – обучающийся показывает средний уровень сформированности компетенций, т.е. показал знания не только на уровне воспроизведения и объяснения информации, но и интеллектуальные навыки решения проблем и задач, нахождения уникальных ответов к проблемам;

– на оценку «удовлетворительно» – обучающийся показывает пороговый уровень сформированности компетенций, т.е. показал знания на уровне воспроизведения и объяснения информации, интеллектуальные навыки решения простых задач;

– на оценку «неудовлетворительно» – результат обучения не достигнут, обучающийся не может показать знания на уровне воспроизведения и объяснения информации, не может показать интеллектуальные навыки решения простых задач.
8 Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины (модуля)
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б) Дополнительная литература: 

1. Мкртычев О. В. Теоретическая механика. Практикум [Электронный ресурс] : учебное пособие / О. В. Мкртычев. — М. : Вузовский учебник : ИНФРА-М, 2018. — 337 с. — (Высшее образование). — Режим доступа: http://znanium.com/bookread2.php?book=774958. — Загл. с экрана. 
2. Мещерский И.В. Задачи по теоретической механике  [Текст] : учебное пособие / И.В. Мещерский ; под ред. В.А. Пальмова, Д.Р. Меркина. – 48-е изд. Стер. – СПб. И др.. Лань.2008. – 448 с. : ил. – (Учебники для вузов : Специальная литература).
3. Козлова З. П. Теоретическая механика в решениях задач из сборника И.В .Мещерского [Текст] : динамика материальной точки ; учебное пособие / З.П. Козлова, А. В. Паншина, Г. М. Розенблат ; под ред. Г. М. Розенблата. – 2–е изд., стер. – М. :[КомКнига] , 2007. – 307 с. : ил. 
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в) Методические указания: .
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2. Мещеряков В.В., Михайлец В.Ф., Борохович Б.А.Сборник контрольных заданий по дисциплине «Теоретическая механика» для студентов всех специальностей всех форм обучения : – Магнитогорск: ГОУ ВПО «МГТУ», 2011. – 26 с.

3. Контрольные вопросы по теоретической механике. Железков О.С., 
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г) Программное обеспечение и Интернет-ресурсы 

1. ГОСТы ЕСКД [Электронный ресурс]: открытая база ГОСТов. – Режим доступа: http://www.standartgost.ru/.
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3. Студенческая библиотека [Электронный ресурс]. – Режим доступа: http://www.libstudend.ru/ – свободный. – Загл. с экрана. – Яз. рус., англ.

4. Бибилиотека ФГБОУ ВПО ВПО «МГТУ» [Электронный ресурс]. – Режим доступа: http://www.magtu.ru/, свободный. – Загл. с экрана. – Яз. рус.

5. Российская государственная библиотека [Электронный ресурс]/ Центр информ. технологий РГБ; ред. Власенко Т.В.; Web-мастер Козлова Н.В. – Электрон. дан. – М.: Рос. гос. б-ка, 1997г. – Режим доступа: http://www.rsl.ru/
9 Материально-техническое обеспечение дисциплины (модуля)

Материально-техническое обеспечение дисциплины включает:

	Тип и название аудитории 
	Оснащение аудитории

	Лекционные аудитории, ауд. 305. 325
	Мультимедийные средства хранения, передачи и представления информации

	Компьютерный класс, ауд. 323
	Персональные компьютеры с пакетом MS Office, выходом в Интернет и с доступом в электронную информационно-образовательную среду университета

	 Аудитории для самостоятельной работы: компьютерные классы; читальные залы библиотеки
	1.  Персональные компьютеры с пакетом MS Office, выходом в Интернет и с доступом в электронную информационно-образовательную среду университета
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